附件2：
杭州电子科技大学机械工程学院毕业设计题目申报表—参考模板
	学院
	机械工程学院
	指导教师姓名
	XXX
	职称
	
	学历
	

	毕业设计（论文）题目（1）
	物料搬送机械手结构设计

	题目类型

（在选定的类型上打√）
	 √工程设计类
	□实验研究类
	□科学研究类
	□其它

	选题学生姓名
	
	学号
	
	专业
	

	毕业设计（论文）要求解决的问题及重点等
	1.、简介：

物料搬送作业在企业的物流过程中是重要的环节，采用自动化的操作手段可以大大减轻工人劳动强度、提高生产效率。物料搬运机械手是根据实际生产应用需要所进行的研究设计。设计任务主要在于按照实际应用场合需要设计搬运机械手的工作机构与整体结构构成，满足三维运动工作范围的机构运动尺寸要求。设计过程主要从对具体任务的实际工况的分析引出路径分析，以及工作机构的设计和实际的机械手的各个参数的计算确定，最后对整个机械手进行三维造型。

2、主要技术参数或研究目标：

机械手将箱子搬送放置于货车上，主要数据：箱子尺寸（长×宽×高）380mm×255mm×234mm，重量15kg；货车车厢尺寸（长×宽×高）4800mm×2300mm×900mm，离地高1200mm 。
3、主要完成内容和工作量要求：
（1）查阅和收集物料搬送机械手等相关方面的资料。

（2）了解熟悉物料搬送机械手的功能构成与合理结构等方面的内容，分析物料搬送机械手的可行原理方案。

（3）在分析研究其合理功能原理的基础上拟定设计方案，对相关机构及构成作设计，并进行计算机三维造型设计。

（4）绘制完成装配图、零件图等合计3张0号图幅的图纸。

（5）撰写和完成毕业设计论文（30页以上）。
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5、指定翻译的外文文献及其阅读范围：
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